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Parametry wybranych elementéw systeméw mechatronicznych

1. Sprezarka ttokowa

Rys. 4.1. Sprezarka tlokowa ProfiMaster 400

Zrédto: http://www.centrumpneumatyki.com.pl/images/products/big/kompresor-ProfiMaster-

Opis:

Wydajnos¢ teoretyczna:

Wydajnos¢ efektywna:
Ci$nienie maksymalne:
Pojemno$¢ zbiornika:
[lo$¢ cylindrow:

[lo$¢ stopni sprezania:
Moc silnika:

Napiecie zasil-
nia/czestotliwos¢:
Wymiary:

Ciezar:

2. Filtr wstepny

400.247.jpg

Wytacznik ci$nieniowy z zaworem rozruchowym, reduktor
ci$nienia z filtrem oraz spustem kondensatu. Termiczne za-
bezpieczenie silnika. Naped pasowy z duzymi kotami petnig-
cymi role wentylatora. Dwa manometry - wskazanie ci$nienia
w zbiorniku i wskazanie ci$nienia wyj$ciowego po redukcji.
390 1/min

250 1/min

10 baréw

501

2

1

3,0KM /2,2 kW

400/50 V/Hz

800 x420 x 800 mm
50 kg

Rys. 4.2. Filtr wstepny

Zrédto: http://www.hafner.pl/images/08_filtry_separatory/filtr.jpg


http://www.hafner.pl/images/04_tlokowe/411_602_2786.jpg

Filtr do uzdatniania powietrza z wktadem filtrujacym

Opis: 15 um

Zakres temperatur: od 1,5°C do 65°C
Max. ci$nienie pracy: 16 baréw
Materiat wktadu filtrujacego: Spiekany mosigdz

Klasa oczyszczania czgstek statych: 4

3. Stacja przygotowania powietrza

Rys. 4.3. Trzyelementowa stacja przygotowania powietrza
Zrédto: http://hafner.pl/images/02_pneuman/PNKS3U_014.jpg

Opis:

Przytacze:

Czynnik roboczy:
Pozycja pracy:

Temp. Pracy:

Zakres ci$nien pracy:
Filtracja:

Obj. Zbiornika:

Zakres regulacji ci$nienia:

Dozowanie oleju:
Zalecany olej:
Przeplyw:

Waga:

Stacja trzyelementowa, sktadajaca sie z filtra, reduktora
i smarownicy

G1/4"
Sprezone powietrze, gazy neutralne

Pionowa, korek spustowy na dole
Max. 50°C

Max. 12 baréw; min. 1,5 baréw

5 um standard

Max. 16 cm3 filtr; 35 cm3 smarownica

0,5-8 baréw standard; 0,2-4 barow; 0,5-10 baréw
10-20 kropli/min

Pneumatikol UPM

400 1/min

0,508 kg


http://www.hafner.pl/images/02_pneuman/PNKS3U_014.jpg

4. Elektrozawor

Rys. 4.4. Elektrozawér 3/2

Zrédto: http://www.hafner.pl/images/02_pneuman/PNKSOV_114.jpg

Opis:

Przytacze:
Czynnik roboczy:
Pozycja pracy:
Temp. Pracy:

Zakres cis$nien pracy:

Napiecie:
Moc:

Sterowanie:

Klasa ochrony:
Przeptyw:
Waga:

Elektrozawor 3/2

G1/4"

Sprezone powietrze, gazy neutralne
Dowolna

Max. 50°C

Max. 10 baréw; Min. 2 bary
24V=; 115V /50Hz; 230V /50Hz

Dla pradu statego 1-2,5W; Dla pragdu zmiennego 3VA/50Hz

Elektryczne w standardzie; pneumatyczne
IP 65 zgodnie z norma DIN 40050

2000 1/min
0,248 kg

5. Silownik dwustronnego dziatania

Rys.4.5. Sitownik dwustronnego dziatania
Zrédto: http://hafner.pl/images/06_silowniki/CL_001_032_050.jpg



Ci$nienie pracy: od 1 do 9 barow

Temperatura pracy: od-10°C do 70°C

Wersja: Dwustronnego dziatania
Srednice: ?32;040;050; 363
Skoki: 0d 010 do 2500 mm
Sprezone powietrze, oczyszczone, warunki smarowe lub bezsma-

Czynnik roboczy: rowe

6. Silowniki dwustronnego dzialania w wykonaniu gorniczym

Rys. 4.6. Silownik w wykonaniu gérniczym
Zrédto: http://www.hafner.pl/images/06_silowniki/gornik_cnomo.jpg

Ci$nienie pracy: od 0,63 do 1 MPa

Temperatura pracy: od -20°C do 80°C

Wersja: Dwustronnego dziatania

Srednica: ?32; 340; @50; #63; @380; 3100; @125; 3160; 3200

Czynnik roboczy: Sprezone powietrze o maksymalnej wielkoSci czasteczek statych

10pum nie smarowane, badz sprezone powietrze o maksymalnej
wielkosci czgsteczek statych 40pm smarowane mgta olejowa od 3
do 6 kropel/m3

7. Sitowniki beztloczyskowe

Rys. 4.7. Sitownik beztloczyskowy
Zrédto: http://hafner.pl/images/06_silowniki/OSP-P_1.jpg



Ci$nienie pracy:
Temperatura pracy:

Wersja:
Srednica:
Skoki:

Czynnik roboczy:

do 8 barow
od -10°C do 80°C
Dwustronnego dziatania z dwustronnym ttoczyskiem

od g 010 mm do ¢ 080 mm
Do 4000 mm

Sprezone powietrze, przefiltrowane 40 pm, warunki smarowe lub
bezsmarowe

8. Silownik obrotowy pozycjoner

Mikroprzetacznik:
Napiecie/natezenie:

Styki:

Funkcja przetacznika:

Czujnik indukcyjny:
Zakres napiecia:
Natezenie:

Funkcja przetgcznika:

Kat obrotu:

Rodzaj ochrony:
Zakres temperatur:
Diawice:

Waga:

) Rys. 4.8. Pozycjoner
Zroédto: http://www.hafner.pl/images/22_silowniki_obrotowe/posi_switch.jpg

Typ M2

DCdo 120V/4A
ACdo 250V/16A

Srebro/nikiel powlekane

Styki przetaczne

Typ D2, bezposrednie przetaczenie, 3-przewodowe
10V - 36V/DC

200 mA

+ Wiacznik, PNP normalnie otwarty, ttumiony lub niettumiony
w konncowym potozeniu

do 180 °C

IP 67

-20°Cdo+70°C

do 4 dtawic - 3 xM16,1 x M20
520 ¢



9. Chwytaki pneumatyczne
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Rys. 4.9. Chwytak pneumatyczny
Zrédto: http://hafner.pl/images/15_chwytaki/chwytak.jpg

Model: HDM- HDM- HDM- HDM-32
16 20 25

Srednica ttoka: 16 20 25 32

Rodzaj dziatania: Dwustronnie

Czynnik roboczy: Sprezone powietrze

Zakres ciSnien pracy: od 1,5 do 7 barow

Zakres temp. pracy w °C: od 0 do 60°C

Max. ilo$¢ przesterowan na 180

minute:

Smarowanie: cylinder nie wymaga smarowania
sekcja dZwigni wymagane

Teoretyczna sita trzymania  str. zamknieta 0,8xP 1,7xP 3,4xP 6,1xP

(M) kg: str. otwarta 1,1xP 2,3xP 4,3xP 8,1xP

Skuteczna sita chwytu (F) kg: F=M/Lx 0,9

Dtugos$¢ max. punktu chwytu 80 100 120 140

(L) mm:

Katy otwarcia/zamkniecia od -1° do 180°

dZzwigni:

Przytacze: M5x0,8

Magnes Z magnesem

L - teoretyczna dtugo$¢ chwytu; M - Teoretyczna sita trzymania [kg]; P - ci$nienie zasilania chwytaka



10.Czujnik indukcyjny

Rys. 4.10. Czujniki indukcyjne
Zrédto:http://czujniki-indukcyjne.pl/images/katalog/x7gfn6_e2a.jpg

Odlegtosc taczenia maks.: 1.5 mm
Wyjscie: PNP, zwierny
Podtaczenie: Kabel PUR, 2 m
Napiecie robocze: 10..30 VDC
Temperatura pracy: -25..+70 °C
Czestotliwos$¢ przetgczania maks.: 171 Hz
Stopien ochrony: IP 67
Obudowa: M5

Spos6b montazu: wpuszczany
Wymiary ¢ x di.: M5 x 27 mm

11.Uniwersalny przemiennik czestotliwosci

Rys. 4.11. Przemiennik czestotliwos$ci
Zrédto: http://abc-automatyka.pl/userdata/gfx/8f7baaac52ddef0614888db2e1faf2eb.jpg



Napiecia i zakresy mocy: 1-fazowe, 200 do 240V £10%

Czestotliwo$¢ nap. zasilajgcego: 48 do 63 Hz
Wspéiczynnik mocy: 0.98
Przecigzalnosc¢: W trybie pracy ciezkiej 1.5 x 12N przez 1minute

na kazde 10 minut.
Przy starcie 1.8 x I2N przez 2 s.

Czestotliwo$¢ przetaczania: 4 kHz

Wilgotnos¢ wzgledna: Ponizej 95% (bez kondensacji)
Czestotliwo$¢ wyjsciowa: 0 do 500 Hz

Mozliwos¢ ciggtego

obcigzenia

(ciggty moment przy temperaturze

otoczenia do 400C): Znamionowy prad wyjsciowy 12N

12.Zasilacz impulsowy

Rys. 4.12. Zasilacz impulsowy
Zrédto: http://ledsystemy.com/obrazy/zasilacz-impulsowy-led-1_36.jpg

e Napiecie zasilania: 200-240 VAC

o Napiecie wyjsciowe: 12 VDC

e Prad wyjSciowy: 2.1 A

e Moc:25W

e  Wymiary (szerokos$¢ x wysokos¢ x gtebokos¢): 97 x 35 x 99 mm



13. Agregat hydrauliczny

Rys. 4.13. Agregat hydrauliczny AHE 7.5A
Zrédto: http://bipromasz.pl/graphics/4ffea33c15f03.jpg

Opis:

P Agregaty hydrauliczne typu AHE-..A sg przeznaczone do zabu-
dowy w roznorodnych urzgdzeniach przemystowych zawieraja-
cych odbiorniki hydrauliczne: sitowniki lub silniki hydrauliczne.

Moc silnika: 7.5 kW
Wydajnos$¢ pompy: 211/min
Ci$nienie maksymalne: 22 MPa
Ci$nienie nominalne: 18 MPa
Ilos¢ oleju: 63 dm3
Masa: 105 kg

- W agregatach AHE-..A zastosowane sg trojfazowe silniki indukcyjne na napiecie zna-
mionowe 400V-50 Hz.

- Zbiorniki oleju zalane s3 olejem mineralnym L-HM 46.

- Klasa czystosci oleju hydraulicznego: 22/18/15 wg 1SO4406

- Zbiorniki wykonane z aluminium.

- W konkretnym wykonaniu mozna dobra¢ pompe wiekszej wydajno$ci przy mniejszym
ci$nieniu roboczym.

- Na pokrywie zbiornika lub niezaleznie moze by¢ dostarczony blok zaworowy z zawo-
rem przelewowym i rozdzielaczami sterowanymi recznie lub elektrycznie w dowolnej
konfiguracji.
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